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GUVENLIK ONLEMLERI

Lutfen asagida verilen uyarilari dikkate aliniz.

A Yiizme havuzunda ylzenler varken kullanmayiniz.
A Havuz robotunu bakimdan dnce fisten gekiniz.

& Elektrik kagagi ve ¢arpmalarini engellemek igin topraklama olan pirize takiniz. Fislerinizde
topraklama yoksa tecriibeli bir elektrik teknisyeni ile koruma icin yapilmasi gerekenleri
gorusiniz.

A Riski en aza indirmek icin uzatma kablosu kullanmayin. Uygun bir yere ana sebeke fisi getirin.

Lutfen calisma sartlarinin asagida bulunan uyarilara uygun oldugundan emin olunuz.
A Kabloyu topraga gommeyin ve kablonun ¢imlik alan, citler ve diger esyalar lzerinde ¢ok
dolasmadigina emin olun.
A Sadece egitim almis teknisyenlerin Wave 200 model robotu kullanmasi gerekir.

f Kullanicilarin ellerini kayislar ve mekanizmalardan korumalari gerekir.

JAN

Robotun calisirken arabasi ve giic Unitesi havuz kenarindan en az 3 m uzakta bulunmahdir.

f Robot, cocuklarin ulasamayacaklari yerlerde bulunmalidir.

verilmis teknisyenlere yaptiriniz.

A Robotu orijinal gii¢ kablosu ile kullaniniz. ihtiyag halinde degisimini Dolphin tarafindan egitim
/_\ Robotu kaldirirken arka tarafin hasar almamasina dikkat ediniz.



FCC Raporu

Bu ekipman Class B dijital araglar limitlerine gore test edilmis ve uygunlugu saptanmistir. Bu limitler
kurulum ve kullanim sirasinda olusabilecek zararlari engellemek amaciyla belirlenmistir.

Genel Bilgi

Bu rehber size Wave 200 model robotun MMI consolunun kullanimini anlatir. Bu modeldeki
robotumuzun MMI kontrol konsolu size robot ile ilgili herseyi kontrol etmenizi ve ¢evrim siiresini,
calisma gecikmesini ve tarama seklini belirlemenize imkan verir. Bunun yaninda gesitli fonksiyon ve
parametreleri tanimlamanizi saglar. Konsolda bir adet de uzaktan kumanda yuvasi bulunmaktadir.
Uzaktan kumanda ile robotu otomatik hareketten cikararak el ile kontrol edebilirsiniz.

Dolphin Wave 200 robota dort farkli havuzun 6zelliklerini ylikleyebilirsiniz. Robot hafizasinda siz
ozellikleri degistirene kadar tutacaktir. Robotu ilk aldiginizda fabrika ayarlarinda yiklenmis olan bir
havuz profili bulunmaktadir ve siz robotu resetlediginizde bu 6zelliklere doner.

icerik
Paketin icindekileri dikkatlice ¢ikarin ve paket listesi ile paketten ¢ikanlari kontrol edin.

- Dokiumanlar ve aksesuarlar

- Monte edilmemis, depolama ve tasima icin araba
- MMI konsol (Uzaktan kumandasi ile birlikte)

- Dolphin Wave 200 robot ve ylizer kablosu

- Filtre

- Gug Unitesi



Kurulum Talimati
Sekil 1’e uygun olarak:
1. Araba tutamagini araba tablasina takin ve verilen 4 adet vida ve somun ile sikin.

2. Kablo toplama garkini yerine yerlestirin ve 2 vidasini sikin. Kablo baglantisi gli¢ tinitesi ve toplama
carki arasinda bulunmalidir.

3. Robotu gli¢ tnitesinin karsisina gelecek sekilde yerine koyun.
4. MMl iletigsim kablosunu glic Unitesine baglayin.

5. Kablo toplama ¢arki gi¢ (initesi arasindaki kablo baglantisini yapin.

Toplayici ic Baglantisi

MMI

MMI iletisim Kablosu

Kablo Toplayici — g
Yiizer Kablo
Kablo Tutamagi

Fan Kapagi

Giig Unitesi ile Kablo Toplayici Arasindaki Kablo

Toplama Carki Baglantisi

Kolu
AC Kablo Tutucu
Giig Unitesi

Ana Giig Kaynadi Kablosu




5. MMI Genel Notlar

Bu model robotta MMI konsolunda bulunan iki yesil digmeye ayni anda basarak temizlik baslatilir
(Sekil2) - (@) (@) -

MMI’da ekran koruyucu bulunmaktadir ve 5 dk hicbir tusa basilmazsa ekran koruyucu devreye girer.
POOL ve HOME tuslarina basarak ekran koruyucudan cikilir.

MMI menisitnde bulunan bazi girisler istenmeyen degisiklikleri engellemek amaciyla bir kod ile
kilitlenmistir. Bu kod asagidaki dizgidir.
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6. Vasayilan Temizlik Ayarlan

Bu bolim varsayilan temizlik ayarlarinda temizlik islemine nasil devam edilecegini anlatir. Robot
fabrikada yapilan belirli bir ayarlama ile teslim edilir. Bu sayede kullanicilar robotu aldiklarinda
hemen ayar yapmadan var sayilan ayarlar ile temizlige baslayabilirler. Bu ayarlar kullanicilar
tarafindan degistirilene kadar varsayilan ayarlar ile temizlik yapilir.

Havuz temizleme isleminin ayarlarina
robotun baglantilarini yaptiktan sonra
asagidaki adimlari izleyerek devam ediniz.

1. Ekranin koruma kapagini kaldirin.
2. Glg Unitesini fise takin.

3. Gig Unitesini digmesinden agik konuma
getirin. MM ekrani sekilde gorildagi
sekilde goriinecektir.

4. Robot ile birlikte arabasini havuzdan 0,5-

Uzaktan Wave Dagmeler
Kumanda Ana Ekran

1m uzakta, robot havuza bakacak sekilde
koyun.

Temizlik ayarlarinin yapilmasi

1. MMI’da POOL tusuna basin. Robot, havuza dogru
hareket edip, havuz tabaninda kendisi pozisyonunu

— Pool Length Set Up e

alacaktir.
25 30 35 40 50 60
R 2. WAVE ekraninin gtkmasini bekleyin.
. . 15 3. Robot her ¢alismasinda duvara dik olacak sekilde

kendine bir baslama pozisyonu belirler. Robot kendisine

duvara dik gelecek sekilde bir yer bulana kadar geri
gitmeye devam eder.



4. Starta basin, ‘Please select pool lenght’ yazisi ekranda goriinecektir. 2 saniye sonra Pool Length Set

Up ekrani yani havuz uzunlugu ayari ekrani gelir.

4hr - cycle
CrissCross
03:59:59

hh:mm:s

lock

stop

5. <« P tuslariile havuz boyunuzu segin ve SET tusuna
basin.

6. Starta bastiginizda temizleme islemleri baslar. Bu
baslatmada halen robot fabrika ayarlarindadir. Robotun
ayatlarini degistirmenin nasil yapiimasi gerektigi “ Havuz
Ayarlarinin Yapilandiriimasi’” baslikli bélimde anlatilacaktir.

Robot calismaya baslayinca ekranda cevrim siresinin geri sayimi goriintr. Yukaridaki sekilde 4 saat

cevrim siresi secilmis robotun calismaya baslama ani 3 saat 59 dakika 59 saniye olarak

gosterilmektedir.

Bu siirenin sonunda robot otomatik olarak ¢alismayi durdurur.

Robotu havuzdan gikarmak igin “Robotu Havuzdan Cikarma “ baslikl bélimi okuyunuz.

Robotun ayarlarinda olabilecek herhangi bir degisikli engellemek i¢in tus kilidi devreye girer ve POOL

ve HOME tuslarina basarak cikilir.

7. Robotu Havuzdan Cikarma

1. HOME tusuna basin.

Robot geriye dogru hareket eder ve kullanicinin kablosunu ¢ekerek robotun arka tarafi kullaniciya

dogru yonlendirilir ve robot kendisi hareket ederek kullanicinin yakinina gelir.

2. Robotu kablosundan tutarak hafif hafif cekin. Robot havuzun kenarina gelince tutama su ylizeyine

¢ikincaya kadar kablosundan gekin ve tutamagi kullanarak robotu disariya ¢ikarin.

Robotu kablosunu kablo toplama garkina kabloyu sararak cekmeyiniz.

Elle Durdurma

Gerekli durumlarda robotu temizlik sirasinda durdurabilirsiniz.

1. Geri sayma ekrani sirasinda STOP tusuna

Completed Time
Total Hours

Filter Bag

— Manual Stop

basin. MMI ekrani “Stopping Robot — Please
01:20 Wait”’ yazisi ¢ikacaktir. 5 saniye sonra Manual
Stop ekranina donecektir.

Clean 2. Temizlik islemini tamamen durdurmak igin

exit tusuna basinca MMI ekranit WAVE
ekranina dénecektir.

exit




MMI Alarmlan

Filter Bag alarmi: Bu isik filtre torbasi doldugunda
yanar ve temizligin sonunda filtrenin temizlenmesi
gerekir. Robotu isik yaninca hemen durdurmaniza
gerek yoktur. Bu gosterge filtreyi temizleyip tekrar
calistirdiginizda sdénecektir.

Alert: Bu alarm c¢alismayi engelleyecek bir problem

oldugunda yanar. Genellikle bu robotun g¢alisma
bolgesindeki problemler incelenip tekrar ¢alistirinca
ortadan kalkar. Bu problem kendiliginden olmaya devam ederse MMI ekraninda Troubleshooting
bolimiinde anlatilanlar uygulanarak ¢oziilebilir.

8. Ozel Ayarlar
Dolphin Wave robotlar MMI konsolundan kontrol edilir.

Robotunuza havuzun spesifik 6zelliklerini daha uygun temizlik i¢in tanimlamaniz gerekir. 4 farkli
havuzun 6zellikleri MMVI’a yliklenebilir.

Havuz profilini hazirlarken calisma ve gecikme siiresini de yikleyip her ¢alistirmada ayni 6zellikler ile
¢ahstirabilirsiniz.

MMI Kullanimi
MM Gzerinde bulunan (@) @ ®) @) tuslarini kullanarak ayarlamalari yapabilirsiniz.
Robotun farkl 6zelliklerinin ayarlari farkli ekranlar Gizerinden yapilir.

MMI Fonksiyonlari

Menu Wave Screen ekraninda Menu tusuna basarak Ana Menu'ye girilir.
A Yukari
v Asad
[ Start 1 Yesil tuglarin ikisine birlikte basarak havuz temizligi baglar.
Select Secimlerin tamamlanmasi i¢in kullanilir
Modify Bu tus se¢imi yapilmis olan ayarlarin degistiriimesi igin kullanilir.
Back Bir &énceki ekrana dénmek icin kullanilir.

Exit Wave ekranina geri dénmek icin kullanilir.



Robotun galisma parametrelerini belirleme:

e — Main Menu —
1. Robotun gli¢ Unitesini actiginizda MMI Wave ekrani
- . Pool Profile
gorlnecektir.
Filter State Clean
2. Main Menu (ana meniiye) ekranina Menu tusuna Technician Mode
basarak girilir. Statistics
Select A Exit
e Main Menu —_—
Clock Setup
Date Setup
Error Report Ana men sayfadir. 2. Sayfaya asagi tusuna basarak
Language English girilir.
Select A v Exit

Ana Menii Parametreleri

Bu parametreler asagida anlatildigi gibi ana meni ekraninda bulunan secenekler ile ayarlanir.

Parametreler

Tanimlar

Pool Profile

Pool Profile menisiine girmek icin Select (secim) tusuna basilir.
Pool profile mensi agilir ve 4 farkli Pool Profile goziikur.
Havuz profilleri yapilandiriimistir.

Pool A varsayilan ayarlardadir.

Filter State

Filtre durumu hakkinda bilgi verir.

- Clean: Filtre kullanima hazirdir.

- Full: Filtreyi degistirin veya temizleyin.
Filter Bag 15181 yanarsa filtre torbasi temizlenmelidir.

Technician Mode

Teknisyen ekrani kisitlanmustir.

Statics

Robot kullanimi kontrol etmek icin SELECT (Secim) tusuna basin.

ikinci Ana Menii (Main Menu) Parametreleri

Parametreler Tanim
Clock Setup 12/24 olarak saat ayari icin Select tusuna basilir.
Date Setup Tarih ayari igin select tusuna basilir.

Eror Report

Ekranda gikan bilgiler teknisyenlerin kontroli igin verilir.

Language

Dil secimi icin kullanilir. (Trkge yoktur.)




Havuz Ozelliklerinin Yapilandirilmasi

Havuz ozellikleri dort farkli parametrede
MMI’a yiklenir. Bu bolim yeni bir havuzun
parametrelerinin havuza tanimlanmasini
anlatir.

1. WAVE ekranina dontin. Tanimli havuz
olarak sag alt kbsede Pool A A

Menu Start Pool A
gosterilecektir. E Iﬂ U

2. Wave ekraninda Pool A’ya basinca Pool

Profile ekrani agilir.

3. Yukari ve asagi ok tuslarini kullanarak havuzunuzu
Select Pool degistirin. Pool B'yi segin.

Pool A

Pool B Wave ekrani secilen havuzun Pool B oldugunu

Pool C gosterecktir.

Pool D

4. Pool B,C ve D’yi de verilen yollari izleyerek
Select a v Exit segebilirsiniz.




Elle Havuz Ayarlarini Yapma Diyagrami
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1. Wave ekranindayken Menu tusuna basin.
_— Pool A Profil E—
2. Main Menu (ana menu) ekraninda Pool Profile Pool Length 25m.
goriinecektir. Bunun Ustline gelip select ve modify Cycle Time 3h
tuslarina basarak ayarlari gortip degistirebilirsiniz. Pool Type Rect
Scan Mode Criscros R
3. Ok ve select tuslarini kullanarak istediginiz yere
Select v Back

gelip degisikligi yapabilirsiniz.




4. Pool Lenght setup’a gelip select tusuna
basarsaniz havuz boyunu ayarlarsiniz.

—_— Pool Length Set Up E—

25 30 35 40 50 60 5. Secilmis havuz boyu yanacaktir.

Meters 6. Ok tuslar kullanilarak havuzunuzun boyu
girilir.
ft. P>
Set < > Back Cycle Time robotun ¢alisma siresini girmeniz
icindir.

7. Havuz parametrelerinden herbirini belirleyip diger Scannig Mode

segenege gegin. CrissCross

8. Pool Type (havuz sekli) belirleme. iki secenek Lines to Scan

bulunmaktadir: Rectangular (dikdértgen) ve Shaped Pool with Obstacles

(sekilli).

Rectangular (Dikdortgen): Birbirine paralel duvarlar Set A v Back
ve 90° koselerden olusan havuzlar.

Shaped (Sekilli): Yay , yuvarlak gibi sekilde kenarlari olan havuzlar.

9. Scan Mode (tarama modu) belirleme ve
E— CrissCross Scanning — icinde ada bulunan havuzun (Obstacles)

Lines to Left tanimlama:

Li to Right .
e CrissCross: Havuzun hem boylamasina hem de

enlemesine tarama ozelligi. ilk hareket ile
havuzu bitirdikten sonra bu harekete dik
olarak hareketine devam eder. Onerilen
moddur.

Set A v Back

Lines to Scan: Sadece bir yonde hareket eder.

Havuz bitince ¢apraz tarama yapmaz.
Pool with Obstacles : Havuzun icerisinde ada gibi hareketi kesecek bdélimler varsa secilmelidir.

10. Scanning Mode’den sec¢imler yapildiktan sonra hareket yonini belirleyecek secim gelir. Lines to
Left her duvara garptiktan sonra sola belirlenen miktarda hareket eder, Lines to Right saga belirlenen
miktarda hareket eder. Bu miktar Line Spacing bélimiinde belirlenir ve anlatilacaktir.



11. Scan Mode (tarama modu) tanimlandiktan
sonra ok tuslari ile Pool Profile menisiinden bir

—_— Pool A Profile —_—

Delay Time Oh sonraki secenege gelinir.

Line Spacing Medium

) 12. Select tusu ile Delay Time (gecikme zamani)
Reset Pool A profile

secilir. Bu secenekte secilen sire ile robot
calismadan gegcirilecek siire belirlenir.

Select A v Back . . TR
13. Line Spacing bolimu robot kenara carptik tan

sonra saga veya sola ne kadar gidecegini belirler.

Fine, Medium, Coarse olmak Uizere 3 secenek mevcuttur. Fine robot boyunun yarisi, medium robot
boyu, coarse robot boyunun 2 kati kadar hareket secenekleridir.

14. Reset Pool Profile segenegi belirlenmis tim segenekleri siler.
Uyari: Parametrelerin ayari sirasinda

- Her segcimden sonra Back tusu ile bir dnceki ekrana doniiliir.
- Home tusu ile Wave ekranina doniis yapilir.

Temizleme islemine Baslama:
Tum temizleme parametreleri tanimlandiktan sonra temizleme islemine devam edilebilir.
1. Robotu temizleme ve daldirmaya hazirlayin.

2. MMI lzerinde POOL tusuna basinca robot ileriye dogru kendisi hareket eder havuza atlar ve
havuzun dibinde pozisyon alir.

3. WAVE ekraninin gelmesini bekleyin.

4. Her temizleme isleminde robot geriye dogru hareket ederek dik bir duvar bulur ve burasini
baslangi¢ noktasi olarak belirler.

5. Start tusuna basarak robotun temizleme islemini baslatabilirsiniz.

Eger herhangi bir gecikme siresi tanimlandiysa kalan gecikme siresi ekranda goriiniir ve robot
bekler. Gecikme siiresi tanimlanmadiysa robot temizleme islemine baslar.

Temizleme islemi baslayinca da ekranda belirlenen temizleme stiresi goriinir.

Gecikme siiresi tanimlanmis olmasina ragmen robotun g¢alismaya hemen baslamasini istiyorsaniz geri
sayim ekraninda start tusuna basarak temizleme islemini baslatabilirsiniz.

Gecikme siiresi tanimlanmis olmasina ragmen robotun calismaya hemen baslamasini istiyorsaniz geri
sayim ekraninda start tusuna basarak temizleme islemini baslatabilirsiniz.



10. Talimatlar

- Blyuk boyutlu 6rnek olarak 300 m* havuzun temizlenmesi ortalama 3-4 olmalidir ve bu deger
varsayllan degerdir.

- Olimpik boyutlardaki (1250 m?)havuzlarda temizlik siiresi ortalama 6 saattir.
Bakim

1. ihtiyaca gore filtreyi temizleyin. MMI’da Filter Bag 15181 yanarsa bir sonraki temizleme isleminden
once filtre temizlenmelidir.

Filtreyi camasir makinasinda yikayabilirsiniz.
2. Filtreyi yuvasina oturtarak takabilirsiniz.

3. Her temizlik 6ncesinde robotun govdesini, fircalarini ve kayislarini yikayin. Robotu takilmis olan sac
ve benzeri pisliklerden kurtarin.

4. Haftada bir fan bolgesini temizleyin.

- Fan kapaginin vidasini sokin.

- Kapagi saat yoniinde cevirerek yuvasindan cikarin.

- Yabanci maddeleri fanin etrafindan temizleyin.

- Fan kapagini tekrar takin ve vidasini takin.

5. Kablonun toplama ¢arkina rahat toplandigina dikkat edin.

Uyari: Her 2-3 temizlikte kablo baglantisini toplama ¢arkindan gikarin, kabloyu komple toplama
¢arkindan ayirip tekrar toplayin.

6. Robotunuzu korumak ve uzun siire kullanmak i¢in robotunuzu rahat ¢alisma kosullarinda olacak
sekilde calistirin.

7. MM ekraninda herhangi bir uyari mesaji ¢ikarsa teknik servis ile iletisime gegin.
11. Uzaktan Kumanda Unitesi

Uzaktan kumanda Unitesi MMI Gizerinde magnet ile yapisik vaziyette durur. MMI lzerinden hafifce
cekerek alabilirsiniz. Uzaktan kumandayi actiginizda otomatik calisan robot durur ve sizden gelecek
komutlari bekler.

- Uzaktan kumanda arabadan 50 m uzakhga kadar algilanabilir.
- Robot diiz giderken kablonun robota giris noktasi robotun arka tarafidir.



Uzaktan Kumanda Unitesinin Kullanimi
ileri

1. Uzaktan kumanda cihazini agmak igin Sag ve Sola Déniis

touchpad’e basin ve 4 adet 1sik yaninca uzaktan

kumanda cihazi agilacaktir. Geri

2. ileri ve geri tuslarina basip ¢ektiginizde siz
farkh bir komut verene kadar o yone hareket

etmeye devam eder. Durdurmak i¢in harekete
Touchpad ON/OFF

ters yonde kisa basip gekilir. Switch

Saga ve sola Doniigler

3. Robotu saat yoniinde dondiirmek icin sag yone basili tutulur. Tusu biraktiginizda robot donisi
durduracaktir.

4. Robotu saat yéninin tersinde dondirmek icin sol yéne basili tutulur. Tusu biraktiginizda robot
donist durduracaktir.

5. Uzaktan kumanda (nitesini kapatmak i¢in touchpade basili tutun isiklar soniince uzaktan kumanda
kapanmistir ve robot otomatik calismaya devam eder.

Uyari: Eger uzaktan kumandayi agtiktan sonra 3 dk kullanmazsaniz uzaktan kumanda kapanir ve
robot otomatik olarak hareket etmeye baslar.

Uzaktan Kumanda Unitesinin Bakimi
Uzaktan kumanda 2 AAA bateri ile galisir. Suya maruz kalamayacag bir bélgede muhafaza edilmelidir.

Bateriyi degistirmek icin uzaktan kumandanin arkasindaki dort adet vida sokiilir ve kapak cikarilarak
degistirilebilir.



Sorun Giderme
Hata Mesaji

Imp Over Load

Imp Over Load
Imp Under Load

Drive Over Load

Drive Over Load
Drive Under Load

DC Input

Robot is Stuck on Wall

Out of Water

Robot is Stuck

Navigation System

Fuse Fail

No communication

Muhtemel Problem

Fanda hareketi engelleyen
yabanci bir madde olabilir

Her kullanimda bu problem
oluyorsa

Her kullanimda bu problem
oluyorsa

Yiriiyen kayislarda, fircalarda
ve aksta sikisan yabanci bir
madde olabilir

Her kullanimda bu problem
oluyorsa

Her kullanimda bu problem
oluyorsa

Distik elektrik enerjisi veya
elektrik baglantilarinda kusur
veya kablolarda kirilma olabilir.
Robot dik veya 70%nin tizerinde
bir aciyla mi kaldi?

Robot ada gibi havuzun
ortasindaki bir yapida mi
takildi?

Robot su disinda bir stre calisti
mi?

Robot havuz ortasinda bulunan
engelde mi durdu?

Havuzda hareketi engelleyen
bir engel veya kayislarda bir
problem olabilir

Her kullanimda bu problem
oluyorsa
Islak konnektor

Problem MMI’da bulunan POOL
veya HOME tuslarindan birine
basinca mi oluyor?

Cozim Yolu

Fan kapagini sokin, yabanci
maddeleri temizleyin ve fani
cevirerek kontrol edin.

Teknik servis ile iletisime gecin

Teknik servis ile iletisime gegin

Hareketi engelleyen yabanci
maddelerden kurtarin.

Teknik servis ile iletisime gecin
Teknik servis ile iletisime gecin

Teknik servis ile iletisime gegin

Robotu elle hareket ettirin ve
engelinden  kurtartarin  ve
engeli ortadan kaldirmaya
calisin. Bu problem tekrar
yasanirsa teknik servis ile
gorusin.

Fanin c¢alisma durumunu ve
kanatlarinin  kirik  olmadigini
kontrol edin.

Robotu elle hareket ettirin ve
engelinden  kurtartarin  ve
engeli ortadan kaldirmaya
calisin. Bu problem tekrar
yasanirsa teknik servis ile
gorasun.

Teknik servis ile iletisime gecin

Konnektori kurutun ve
sigortayl degistirin. Robotun
sigortasi  6zel bir model
sigortadir ve orjinali
kullanilmalidir.  Sigorta  gli¢
Unitesinin sag tarafindadir.
Teknik servis ile iletisime gecin.



